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A. OBJETIVO DEL ENTREGABLE

Este entregable recoge las actividades realizadas durante la ejecucion del PT3 -
Transferencia de resultados

El objetivo de este paquete de trabajo es la caracterizacién de los resultados alcanzados,
la transferencia y promocion de estos, asi como una evaluacién del impacto del
proyecto.

Este entregable tiene por objeto detallar las acciones de transferencia realizadas, asi
como definir la hoja de ruta de la posible explotacidn de los resultados del proyecto, a
partir de la informacién obtenida mediante:

. Tabla de resultados y usos

. Lineas de investigacidn futuras propias y en colaboraciéon con empresas
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B. ACTIVIDADES REALIZADAS

Se realizan reuniones con las empresas a partir de septiembre de 2022, mostrando los
objetivos del proyecto, las tareas a realizar en las que podrian implicarse y las soluciones
conceptuales desarrolladas.

Las actividades de transferencia estaban previstas a partir del mes de mayo de 2023,
dado que se podria mostrar algunos de los resultados parciales del proyecto, pero se
prefirid adelantar los contactos con empresas para testar las iniciativas que se iban
desarrollando en el proyecto.

Se describen a continuacion las actividades de transferencia de resultados llevadas a
cabo con las empresas colaboradoras identificadas al inicio del proyecto.

presentacion de
resultados y

viabilidad de las
soluciones

Accion de Fecha Resultados obtenidos Empresas de la Comunitat
transferencia 'y realizacion Valenciana beneficiarias de
promocion de la accion
resultados
Reuniones Septiembre Se realiza la presentacion IT 8 SOFTWARE
individuales de — noviembre del proyecto, objetivos, ENGINEERING, CFZ COBOTS,
presentacion del 2022 tareas a desarrollary HURTADO RIVAS, PINTURAS
proyecto y sus planteamiento inicial. BLATEM, ALNUT
objetivos. Se recogen algunas
Visitas a empresas de sugerencias por parte de las
produccién para empresas.
evaluar procesos de Se realizan visitas a BLATEM
fabricaciény y ALNUT, y se decide instalar
posibilidad de el demostrador en AIDIMME
instalacién del para reproducir un proceso
demostrador complejo
Reuniones Septiembre | Se presentan los resultados IT 8 SOFTWARE
individuales de 2023 obtenidos, en las ENGINEERING, CFZ COBOTS,

instalaciones de AIDIMME.
Las empresas realizan
pruebas con el
demostrador, valorando el
resultado conseguido y
aportando sugerencias de
mejora.

HURTADO RIVAS
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Jornada de Septiembre | Se realiza la presentacion de PINTURAS MONTO
presentacion de 2023 los resultados finales del CLAM DESARROLLO
resultados del proyecto en una jornada ALPESA

proyecto especifica de proyectos. SIPEM
SETABIS TRAINING
GH INDUSTRIAL
BECSA
ENCAJA EMBALAJES
VELYEN
SURGIVAL
FACTOR
INGENIERIA ELECTRONICA A
TU MEDIDA
VALVER AIRSPEED

Se adjuntan como anexo las actas de reunién con las empresas y la documentacién
entregada.

Por otro lado, cabe indicar que en 2020 se inicié una nueva metodologia de transferencia
para evitar desplazamientos a las empresas. Esta metodologia contempla continuar las
acciones de transferencia, aunque el proyecto haya finalizado formalmente.

C. HOJA DE RUTA DE EXPLOTACION DE RESULTADOS
Valoracién de resultados del proyecto y usos potenciales del mismo

Los resultados del proyecto que pueden ser explotables y de interés para las empresas,
segln se ha constatado en las reuniones mantenidas con las empresas colaboradoras
son dos:

- Sistema de reconocimiento de movimientos. Podria aplicarse en procesos y actividades
diversas, o incluso aplicarse en productos de cierto nivel de precio, tanto industriales
como de consumo.

- Sistema de programacién por demostracién. Se encuentra utilidad para simplificar la
programacion de robots colaborativos, incluso aplicable a robots industriales. Deberia
ser una opcion integrada en el controlador del robot.

Lineas de investigacion posibles

Tal y como han planteado las empresas, se deberia profundizar en el sistema de
programaciéon mediante demostracion, integrando otros sensores externos que
permitan recoger informacioén adicional durante la demostracién.

Por tanto, las lineas de investigacidon que se podria continuar a partir de este proyecto
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son dos, aunque su componente de investigacion es moderado:

- Investigar en la integracidn y coordinacién de sensores externos para captura de
informacién adicional, ademas de movimientos. Incluso se debe investigar en el
uso de varias cdmaras estdndar para captura de movimientos, ya que las
utilizadas en el proyecto tienden a descatalogarse por parte del fabricante.

- Refinar de una forma mas eficiente los datos obtenidos durante las
demostraciones, de forma que se consiga mayor fidelidad en la reproduccién de
tareas.

Hoja de ruta

La hoja de ruta para la explotacién de resultados incluye un conjunto de etapas previas
que se deberia desarrollar para que se pudiese llegar a utilizar estos en empresas.
También se incluye otro tipo de resultados no “comerciales”, pero que permitirian
transferir a las empresas el conocimiento generado en este proyecto.
iT- 2T- 3T- 4T- 1T-
2024 2024 2024 2024 2025
Anadlisis de aplicaciones que puedan utilizar
aprendizaje por demostracién
Evaluacién del controlador requerido
Desarrollar sistema de interaccion con
controlador
Desarrollar aplicaciones
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